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La presente invention concerne un mecanisme d'essuie- 
glace a balayage lineaire alterne de vehicule automobile. 

Uinvention vise notamment a permettre Tessuyage d'un 
pare-brise ou d'une lunette arriere de vehicule automobile. 
5 Selon la conception la plus repandue dans le domaine de 

la construction automobile, chaque essuie-glace effectue un 
balayage alterne de la vitre a essuyer dans un mouvement de 
rotation alternee autour d'un axe sensiblement fixe par rapport a 
la structure d'encadrement de la vitre. 

10 Un tel balayage, qu'il soit effectue au moyen d'un seul 

essuie-glace ou de deux essuie-glaces a balayages parall^les ou 
antagonistes, laisse des parties relativement importantes de la 
vitre non essuyees. 

Afin de remedier a ces inconvenients, il a deja ete propose 

15 des mecanismes complexes visant a deplacer I'axe d'articulation 
de chaque bras d'essuie-glace afin d'accroTtre la surface 
effectivement essuyee. 

Selon une autre conception, qui est par exemple decrite et 
representee dans les documents DE-A-4.234.202 ou 

20 FR-A-2. 658.460, il a ete propose d'effectuer un balayage lineaire 
alterne de la vitre a essuyer au moyen d'un mecanisme d'essuie- 
glace du type comportant un chariot de guidage et d^ntraTnement 
qui est monte coulissant par rapport a la caisse du vehicule sur 
au moins un rail de guidage, ou equivalent, qui s'6tend le long de 

25 la vitre a essuyer, en general le long du bord inferieur de cette 
vitre. 

Le chariot porte une extr6mite proximale d'un bras ou d'un 
balai d^ssuie-glace dont Textremite distale porte une raclette 
d'essuyage de la vitre. 
30 Le mecanisme d'essuie-glace comporte aussi des moyens 

d'entramement du chariot comprenant par exemple un organe 
souple d'entrainement en boucle fermee tendu entre deux poulies 
et qui est relie au chariot, et un moteur d'entrainement qui 



transmet un mouvement alterne de defilement a I'organe souple 
d'entramement. 

Grace a une telle conception, le balai d'essuie-glace porte 
par le bras d'essuie-glace, ou directement par le chariot, peut 
5 effectuer un balayage quasi complet de la vitre a essuyer dont le 
contour est generalement sensiblement rectangulaire 

L'organe souple d'entramement en boucle fermee est 
notarnment un cable d'entrainement. 

La tension du cable est un element determinant pour le bon 
10 fonctionnement du mecanisme d'essuie-glace. 

Afin d'assurer un parcours optimal au cable ainsi qu'une 
tension automatique et maitrisee de celui-ci, il a deja ete propose 
differentes conceptions de dispositifs de renvoi et de dispositifs 
tendeurs de table. 
15 C'est par exemple le cas dans le document 

DE-C-1 .051 .1 39 qui decrit et represente un dispositif tendeur de 
cable comportant* un levien articule sollicite par un ressort dont 
I'extremite libre porte une poulie tournante de renvoi de 
mouvement dans laquelle passe le cable. 
20 Une telle conception est complexe car elle fait appel a de 

nombreux composants a assembler entre eux et notarnment a une 
poulie folle dont la roue est tournante agencee a Textremite libre 
du levier articule. 

LMnvention vise a proposer une conception simplifiee des 
25 moyens de renvoi et de tension du cable. 

Dans ce but, rinvention propose un mecanisme d'essuie- 
glace a balayage lineaire alterne du type comportant un chariot de 
guidage et d'entrainement qui est monte coulissant sur au moins 
un rail rigide de guidage fixe et qui porte au« moins un balai 
30 d'essuie-glace, et du type comportant des moyens d'entratnement 
du chariot comprenant un moteur electrique qui met en 
mouvement lineaire un cable dont un brin est lie au chariot et qui 
passe le long d'au moins un organe de renvoi, comportant une 
gorge de guidage du cable, qui est monte mobile par rapport a la 
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structure du vehicule et qui est sollicite elastiquement en 
permanence pour constituer un dispositif tendeur de cable, 
caracterise en ce que le corps de I'organe de renvoi dans lequel 
est formee la gorge de guidage du cable est fixe par rapport au 
5 mouvement lineaire du cable qui glisse dans la gorge, et en ce 
que le dispositif tendeur de cable comporte des moyens 
elastiques qui sollicitent (edit corps selon un direction 
globalement perpendiculaire au trongon du cable qui glisse dans 
la gorge de guidage. 
10 Selon d'autres caracteristiques de I'invention : 

- le dispositif tendeur de cable comporte un support fixe 
par rapport auquel le corps de I'organe de renvoi est monte 
mobile avec interposition de moyens elastiques qui sollicitent le 
corps de I'organe de renvoi vers une position d'engagement avec 

15 le cable pour tendre ce dernier ; 

- le corps de I'organe de renvoi est monte coulissant 
longitudinalement par rapport au support fixe, et les moyens 
elastiques sollicitent le corps de I'organe de renvoi vers une 
position avant d'engagement avec le cable ; 

20 - la gorge de guidage du c§ble est sensiblement en forme 

d'arc de cercle, et la direction de coulissement du corps de 
I'organe de renvoi par rapport au support fixe est sensiblement 
radiale par rapport a la gorge de guidage ; 

- lesdits moyens elastiques comportent au moins un ressort 
25 de compression agence selon la direction de coulissement du 

corps de I'organe de renvoi ; 

- le corps de I'organe de renvoi est en forme generale d'un 
secteur de roue de poulie fixe, et les moyens de guidage du 
secteur de roue comportent des moyens pour le guider en 

so coulissement dans un plan horizontal parallele au plan dans 
lequel s'etend la gorge de guidage du cable, et des moyens pour 
le guider dans ce plan selon la direction de coulissement 
longitudinal ; 



- le support fixe comporte deux ailes horizontaies 
paralleles de guidage du corps de I'organe de renvoi qui 
cooperent avec les faces laterales opposees du secteur de roue 
pour guider le corps de I'organe de renvoi en coulissement dans 

5 un plan horizontal parallele au plan dans lequel s'etend la gorge 
de guidage du cable ; 

- la partie arriere du corps de I'organe de renvoi, opposee 
a sa partie avant dans laquelle est formee la gorge de guidage du 
cable, comporte une cavite longitudinale dans laquelle est regu en 

io coulissement un plot de guidage appartenant au support fixe et 
dans lequel est loge un ressort de compression ; 

- la partie arriere du corps de I'organe de renvoi, opposee 
a sa partie avant dans laquelle est formee la gorge de guidage du 
cable, comporte une cavite longitudinale dans laquelle est re$u en 

15 coulissement un plot de guidage appartenant au support fixe et 
dans lequel est loge un ressort de compression et, en section 
transversale, les profils complementaires du plot et de la cavite 
ne sont pas de revolution autour de la direction longitudinale de 
coulissement de manure a guider le corps de I'organe de renvoi 

20 en coulissement dans un plan horizontal parallele au plan dans 
lequel s'etend la gorge de guidage du cable ; 

- le corps de I'organe de renvoi est monte toumant par 
rapport au support fixe ; 

- le corps de I'organe de renvoi comporte au moins une 
25 roue de poulie fixe qui est portee par un plateau qui est monte 

pivotant par rapport au support fixe autour d'un axe de pivotement 
parallele a I'axe de la roue de poulie fixe et excentre par rapport a 
ce dernier, et des moyens elastiques sollicitent en permanence le 
plateau en pivotement autour de son axe ; 
so - le dispositif tendeur de cable comporte des moyens anti- 

retour, notamment des moyens du type a crans, qui sont 
interposes entre le support fixe et le corps de I'organe de renvoi 
pour empecher le deplacement de ce dernier dans le sens oppose 
a celui correspondant a son engagement avec le cable ; 



- le corps de I'organe de renvoi est une piece moulee, 
notamment en matiere plastique ; 

- le support fixe est une piece moulee, notamment en 
matiere plastique. 

5 D'autres caracteristiques et avantages apparattront a la 

lecture de la description detaillee qui va suivre pour la 
comprehension de laquelle on se reportera aux dessins annexes 
dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue schematique en perspective 
10 illustrant un mecanisme d'essuie-glace a balayage lineaire alterne 

comportant differents dispositifs, de conception connue, de renvoi 
pour le c§ble; 

- la figure 2 est une vue en perspective a grande echelle, 
avec arrachement partiel, qui illustre un premier mode de 

15 realisation d'un dispositif de renvoi tendeur de cable realise 
conformement aux enseignements de I'invention et agence a une 
extremite du rail de guidage ; 

- la figure 3 est une vue en perspective eclatee des 
principaux composants d'un deuxieme mode de realisation d'un 

20 dispositif de renvoi tendeur de cable du meme type que celui 
illustre a la figure 2, represents sans le cable ; 

- la figure 4 est une vue a grande echelle, en section 
longitudinale partielle selon la ligne 4-4 de la figure 5, du 
dispositif represents a la figure 3 ; 

25 - la figure 5 est une vue en section selon la ligne 5-5 de la 

figure 4 ; 

- la figure 6 est une vue sch6matique en perspective d'un 
troisieme mode de realisation d'un dispositif de renvoi tendeur de 
cable realise conformement aux enseignements de I'invention et 

so agence sur le rail de guidage ; 

- la figue 7 est une vue en perspective selon un autre 
angle qui illustre les composants d'une variante de realisation du 
dispositif de la figure 6, represents sans le cable ; 



- la figure 8 est tine vue en perspective du meme type que 
celle de la figure 6 qui illustre un quatrieme mode de realisation 
d'un dispositif de renvoi tendeur de cable conforme aux 
enseignements de I'invention ; 
5 - les figures 9 et 10 sont deux vues schematiques en 

perspective qui illustrent un cinquieme mode de realisation d'un 
dispositif de renvoi tendeur de cable conforme aux enseignements 
de I'invention dans lequel le corps de I'organe de renvoi est 
monte pivotant par rapport au support fixe. 
10 Dans la description qui va suivre, des elements identiques, 

similaires ou analogues seront designes par les memes chiffres 
de reference. 

On a represents a la figure 1 un mecanisme d'essuie-glace 
10 a balayage lineaire alterne du type comportant un rail de 

15 guidage fixe 12 sur lequel est monte coulissant alternativement et 
dans les sens un chariot 14 qui porte un essuie-glace 16 
comportant au moins un balai d'essuie-glace 18 pour I'essuyage 
linaire alterne d'une vitre (non representee) d'un vehicule 
automobile, par exemple d'un pare-brise ou d'une vitre de lunette 

20 arriere. 

Selon une conception generate connue, pour 
I'entraTnement coulissement alterne du chariot 14 le long du rail 
de guidage 12, le mecanisme 10 comporte des moyens 
d'entramement comportant un motoreducteur 20 qui agit sur le 

25 brin d'un cable souple 2 en boucle fermee dont un autre brin est 
accroche au chariot 14. 

Pour former et orienter la boucle du cable 21, celui-ci 
passe sur differents dispositifs de renvoi qui, selon une 
conception connue sont par exemple des poulies folles de renvoi 

so 22 agencees aux extremites opposees du rail 12, d'autres poulies 
folles intermediaires de renvoi 24 portees par une platine 26 
solidaire du rail 12, ou encre une poulie folle centrale de renvoi 
28 portee par la platine 26 et sur laquelle le cable est enroule 
selon un tour complet. 



On a represents a la figure 2 un premier mode de 
realisation selon Tinvention d'un dispositif de renvoi formant aussi 
tendeur automatique de cable. 

Dans ce premier mode de realisation, le dispositif 30 selon 
5 Tinvention est destine a remplacer plus particulierement une 
poulie 22, c'est-a-dire qu'il est monte a une extremite du rail 12. 

Le dispositif 30 est constitue pour Tessentiel par un corps 
32 dans lequel est formee une gorge 34 de guidage du cable 21 
et un support fixe 36 monte a Textremite libre du rail 12. 
io Le corps 32 et le support fixe 36 sont de preference deux 

pieces realisees par moulage en matiere plastique. 

Conformement aux enseignements de Tinvention, par 
opposition a une poulie tournante de renvoi selon Tetat de la 
technique, le corps 32 de Torgane de renvoi est globalement fixe 
is par rapport au cable, c'est-a-dire que ce dernier, dans son 
mouvement alterne, glisse dans la gorge de guidage 34. 

Selon le premier mode de realisation illustre a la figure 2, 
le corps 32 se presente globalement sous la forme d'une demi- 
roue de poulie fixe de renvoi, c'est-a-dire que la gorge 34 s*etend 
20 en demi cercle dans la face cylindrique convexe avant 38. 

Le corps 32 est aussi delimite par sa face transversale 
verticale arriere plane 40 et par deux faces laterales paralleles 
opposees horizontales 42. 

Le corps 32 comporte une cavite 44, de section 
25 transversale de profil carre ou rectangulaire, qui debouche 
longitudinalement vers Parriere dans la face transversale 40. 

Selon Tinvention, le corps 32 comportant la gorge 34 de 
guidage du cable 21 est monte en coulissement longitudinal, 
selon une direction "D" par rapport au support fixe 36. 
30 A cet effet, le corps moule 46 du support fixe 36, emboTte 

longitudinalement dans Textremite ouverte du rail 12, comporte un 
plot 48 de guidage qui s f etend longitudinalement vers Tavant en 
saillie depuis une face transversale d'extremite avant 50 du 
support fixe 46 et qui est re?u dans la cavite 44. 



A cet effet, le profil exteme du plot 48 est complementaire 
du profil interne, rectangulaire en section transversale, de la 
cavite 44 de maniere a guider le corps 32 de I'organe de renvoi 
en coulissement selon la direction "D" par rapport au support fixe 
5 36 et de maniere a empecher tout mouvement de rotation du 
corps 32 autour de I'axe D de deplacement. 

Ainsi, le corps 32 de I'organe de renvoi comportant la 
gorge 34 peut se deplacer selon la direction longitudinale D et 
dans un plan horizontal correspondant au plan dans lequel 
10 s'etend la gorge 34. 

Pour constituer un dispositif 30 tendeur du cable 21, un 
ressort helicoTdal de compression 52 est interpose 
longitudinalement entre le support fixe 36 et le corps 32 de 
I'organe de renvoi pour solliciter elastiquement ce dernier vers 
15 I'avant en engagement avec le cable 21, c'est-a-dire de la gauche 
vers la droite en considerant la figure 2. 

Comme cela est illustre a la figure 2, le ressort de 
compression 52 est par exemple re$u dans un logement 
cylindrique complementaire 54 forme dans le plot 48 et il est en 
20 appui contre le fond d'extremite arriere de la cavite 44. 

Afin de constituer des moyens anti-retour, c'est-a-dire pour 
eviter que le corps 32 ne recule vers I'arriere, de la droite vers la 
gauche en considerant la figure 2, par rapport au support fixe 36, 
il est par exemple possible de prevoir des crans 56 dans les faces 
25 laterales de la cavite 44 qui cooperent par frottement avec les 
faces laterales correspondantes du plot 48, ces dernieres pouvant 
etre lisses comme cela est represents a la figure 2, ou bien 
crantees a titre de variante. 

Comme on peut le voir sur la figure 2, le corps 46 du 
30 support fixe 36 est, a sa partie arriere, de forme complementaire 
de celle de Textremite du rail 12 qui le regoit et il peut aussi 
comporter des rainures 60 et 62 pour le guidage du cable 21 . 

Lors de la mise en place du cable 21, on comprime bien 
entendu initialement au maximum le ressort 52, puis on relache le 



corps 32 de fa?on que sa gorge 34 de guidage du cable 21 vienne 
en engagement avec ce dernier en le sollicitant elastiquement 
pour le tendre. 

II est bien entendu possible d'agencer un dispositif de 
5 renvoi et de tension du cable 30 a chacune des extremites 
longitudinales du rail 12. 

Si Ton desire equiper une seule des extremites du rail 12 
avec un dispositif tendeur de cable, I'autre extremite peut etre 
equipee du meme dispositif sans le ressort 52, de manidre a 

io standardiser les composants, la position fixe du corps 32 par 
rapport au support fixe 36 etant definie par la venue en butee de 
la face transversale d'extremite avant 64 du plot de guidage 48 
avec le fond transversal arriere de la cavite 44. 

II est bien entendu aussi possible de remplacer le dispositif 

is tendeur par un simple dispositif de renvoi moule en matiere 
plastique en une seule piece correspondant globalement a 
1'association du corps fixe 36 et du corps 32. 

Le dispositif 30, selon le deuxieme mode de realisation 
represents a la figure 3, est globalement du meme type que le 

20 precedent, c'est-&-dire qu'il s'agit d'un dispositif de renvoi et 
tendeur de cable destine a etre monte a une extremite du rail 12 
et dans lequel le corps 32 de I'organe de renvoi est en forme 
d'une demi roue de poulie fixe qui est montee mobile selon une 
direction longitudinale D par rapport au support fixe 36. 

25 Ce deuxieme mode de realisation differe du precedent 

d'une part de la conformation de la partie arriere du corps 46 du 
support fixe 36 adaptee a une autre forme de rail de guidage et, 
d'autre part, par la conception des moyens de guidage en 
coulissement longitudinal du corps 32 de I'organe de renvoi par 

so rapport au support fixe 36. 

En effet, la cavite 44 est debouchante verticalement vers le 
haut et vers le bas dans les faces laterales 42 et le corps 46 
comportent deux joues horizontales paralleles et oppos6es 66 
entre lesquelles sont revues les faces laterales 42 du corps 32. 



Ainsi, les faces 42 sont re?ues en coulissement entre les 
faces interieures en vis-a-vis 68 des ailes 66 pour ameliorer le 
guidage en coulissement et maintenir le corps 32 dans un plan 
horizontal de guidage qui contient la gorge 34, ceci grace a 
5 1'augmentation des surfaces rnutuelles de guidage entre les deux 
composants. 

De plus, cette conception permet d'amenager les crans de 
blocage du dispositif anti-retour d'une part sous la forme de crans 
56 formes par exemple dans la face laterale superieure 42 du 

10 corps 32 de I'organe de renvoi et, d'autre part, sous la forme d'un 
cran complementaire 57 agence en vis-a-vis sur la face interieure 
68 de I'aile horizontale superieure 66 du corps 46. 

L'effet de cliquet des moyens anti-retour est obtenu grace 
a I'elasticite de la partie d'extremite longitudinale avant de I'aile 

is superieure 66 qui porte le cran 57 et qui peut se deformer 
elastiquement, grace a l'effet de rampe du a la conformation des 
autres crans 56, lorsque I'effort elastique exerc6 par le ressort 52 
et le relachement ou la detente du cable 21 sont tels que le 
franchissement d'un cran est rendu necessaire. 

20 De meme, la remise a zero du dispositif de renvoi formant 

tendeur de cable est obtenu en soulevant Paile superieur 66 et en 
poussant longitudinalement vers I'arriere, c'est-a-dire de la droite 
vers la gauche en considerant la figure 3, le corps 32 par rapport 
au support fixe 46. 

25 Le troisieme mode de realisation represents aux figures 6 

et 7 est un dispositif 30 qui est plus particulierement destine a 
remplacer la poulie centrale 28 selon Tetat de la technique. 

Sa conception generate et son principe de fonctionnement 
sont globalement similaires a ceux exposes en reference aux 

30 deux premiers modes de realisation. 

En effet, le dispositif 30 comporte un organe mobile de 
renvoi formant tendeur de cable 32 en forme de demi-roue de 
poulie fixe qui est monte mobile longitudinalement par rapport a 
un support fixe 36 dont le corps 46 est visse sur la platine 26. 



La conception generale du corps 32 de I'organe de renvoi 
est analogue a celles decrites en reference aux figures 2 et 3, 
c'est-&-dire qu'il est sollicite longitudinalement selon la direction 
D par un ressort helicoTdal de compression 52 interpose entre le 
5 corps 32 et le support fixe 36. 

Afin que le cable 21 puisse effectuer un tour complet 
autour du dispositif 30, le corps 46 du support fixe 36 est 
egalement conforme en demi-roue de poulie fixe avec une gorge 
arriere 34' dans laquelle est enroule et glisse le cable 21, de la 
10 meme manure que dans la gorge 34 de I'organe mobile 32. 

Dans la variante representee a la figure 7, on a illustre de 
maniere schematique les moyens de guidage en coulissement, 
selon la direction D du corps 32 par rapport a la platine 26 sur 
laquelle est fixe le support fixe 36 en forme de demi-roue de 
15 poulie fixe. 

Les moyens de guidage sont ainsi constitues par une 
rainure longitudinale, de direction D, formee dans la tole de la 
platine 26 et dans laquelle est regu un doigt de guidage, non 
visible sur la figure 7, realist venu de moulage avec le corps 32 
20 et qui s'etend §galement vers le bas en dessous de la face 
laterale inferieure 40. 

A son extremite avant, la rainure 70 comporte un trongon 
elargi 72 permettant le montage du doigt de guidage du corps 32 
dans la rainure 70. 
25 La face transversale arriere du ressort 52 est ici pr§vue 

pour venir en appui longitudinal directement contre la face 
transversale d'extremite avant 50 du corps 46 du support fixe 36, 
tandis que le ressort 52 est ici maintenu et guide dans une partie 
en relief 76, realisee venue de matiere par moulage, qui s f etend 
30 au-dessus de la face laterale superieure 42 du corps 32. 

Le quatrieme mode de realisation du dispositif de renvoi 
formant tendeur de cable 30 illustre a la figure 8 est destin6 a 
remplacer une poulie intermediaire de guidage 24 selon Tetat de 
la technique. 



Ainsi, le support fixe 46 est porte par la platine 26 et il 
sollicite le corps mobile 32 de I'organe de renvoi selon une 
direction longitudinale D qui est globalement transversale et 
perpendiculaire a la direction generale du tron$on du cable 21 qui 
5 s'etend au droit du dispositif 30. 

Le corps 32 est ici aussi realise sous la forme d'une demi- 
roue de poulie fixe sollicitee elastiquement par le ressort 52 et qui 
comporte une gorge 34 dans laquelle glisse le trongon 
correspondant du cable 21. 

10 Afin d'obtenir I'effet de tension du cable 21, par reaction, il 

est prevu deux demi-poulies fixes de renvoi 80 dont chacune 
comporte une gorge 34' pour constituer un parcours devie du 
cable 21 entre I'organe de renvoi 32 et les deux organes fixes 80, 
ceux-ci pouvant avantageusement etre realises venus de matiere 

15 par moulage avec le support 46 auquel ils sont relies par un 
plateau inferieur 82. 

Dans le mode de realisation illustre schematiquement aux 
figures 9 et 10, I'organe de renvoi formant tendeur de cable est ici 
monte pivotant autour d'un axe vertical V, c'est-a-dire autour d'un 

20 axe globalement ^perpendiculaire au plan dans lequel s'etend le 
cable 21. 

Le corps de Torgane de renvoi 32 est constitue par un 
plateau horizontal 84, monte pivotant par rapport a un support 
fixe (non represents mais qui peut etre par exemple constitue 

25 directement par la tole de la platine 26) autour de I'axe vertical V 
et qui porte sur sa face superieure 86 deux roues 88 de poulies 
fixes, qui sont avantageusement realisees venues de matiere par 
moulage en matiere plastique et dont chacune comporte une 
gorge 34 dans laquelle glisse le eable-21. 

30 Les deux roues fixes 88 sont diametralement opposees et 

le plateau 84 est sollicite en pivotement autour de son axe V pour 
constituer un trajet devie du cable 21 entre les deux roues fixes 
88 en glissant dans les gorges 34 et 34\ 



Ainsi, au niveau de chaque gorge 34, 34' !e cable 21 est ici 
aussi sollicite globalement selon une direction D qui peut etre 
assimilee a une direction perpendiculaire a la direction du tronpon 
du cable 21 au droit de la gorge. 
5 Pour solliciter elastiquement en permanence I'organe 32 en 

pivotement autour de I'axe V, dans le sens horaire en considerant 
les figures 9 et 10 correspondant a la tension du cable 21, il faut 
interposer un ressort 52 entre le plateau 84 et le support fixe. 

Comme cela est schematise a la figure 10, le ressort 52 
10 est par exemple un ressort en spirale dispose en dessous du 
plateau 84 et dont une extremite agit sur le plateau 84 tandis que 
Tautre extremite est accrochee au support fixe. 

Afin de constituer des moyens anti-retour, comme cela est 
schematise a la figure 10, le bord lateral 90 du plateau 84 peut 
15 comporter des crans 56 avec lesquels coopere un cliquet 92 porte 
par le support fixe. 

L'invention n'est pas limitee aux modes de realisations qui 
viennent d'etre decrits. 

Le ressort helicoTdal de compression peut notamment etre 
20 remplace par tout element elastique assurant la meme fonction et 
par exemple par un ressort a lame dans le cas du mode de 
realisation illustre a la figure 8, le ressort a lame pouvant etre 
porte par le support fixe ou par I'organe de renvoi qui peut etre 
aussi surmoule sur le ressort. 



REVEN PI CATIONS 



1. Mecanisme d'essuie-glace (10) a balayage lineaire 
alterne du type comportant un chariot (14) de guidage et 

5 d'entramement qui est monte couiissant sur au moins un rail 
rigide de guidage (12) fixe et qui porte au moins un balai 
d'essuie-glace (18), et du type comportant des moyens 
d'entramement du chariot comprenant un moteur electrique (20) 
qui met en mouvement lineaire un cable (21) dont un brin est lie 

10 au chariot (14) et qui passe le long d'au moins un organe de 
renvoi (30), comportant une gorge (34) de guidage du cable (21), 
qui est monte mobile par rapport a la structure du vehicule et qui 
est sollicite elastiquement en permanence pour constituer un 
dispositif tendeur de cable, 

15 caracterise en ce que le corps de I'organe (32) de renvoi 

dans lequel est formee la gorge (34) de guidage du cable (21) est 
fixe par rapport au mouvementHineaire du cable (21) qui glisse 
dans la gorge, * et * en ce que le dispositif tendeur de cable 
comporte des moyens elastiques (52) qui sollicitent ledit corps 

20 (32) selon une direction (D) globalement perpendiculaire au 
troncon du cable (21) qui glisse dans la gorge de guidage (34). 

2. Mecanisme d'essuie-glace selon la revendication 
precedente, caracterise en ce que le dispositif tendeur de cable 
(30) comporte un support fixe (36) par rapport auquel le corps 

25 (32) de I'organe de renvoi est monte mobile avec interposition de 
moyens elastiques (52) qui sollicitent le corps de I'organe de 
renvoi vers une position d'engagement avec le cable (21) pour 
tendre ce dernier. 

3. M e c anii sme -d ' e ss.u i e - g I a c e selon la revindication 2, 
30 caracterise en ce que le corps (32) de I'organe de renvoi est 

monte couiissant longitudinalement (D) par rapport au support fixe 
(36), et en ce que les moyens elastiques (52) sollicitent le corps 
de I'organe de renvoi vers une position avant d'engagement avec 
le cable. 



15 *'Sr/*»Y. 

4. Mecanisme d'essuie-glace selon la revendication 
precedente, caracterise en ce que la gorge de guidage (34) du 
cable (21) est sensiblement en forme d'arc de cercle, et en ce que 
la direction (D) de coulissement du corps (32) de I'organe de 

5 renvoi par rapport au support fixe (36) est sensiblement radiale 
par rapport a la gorge de guidage. 

5. Mecanisme d'essuie-glace selon Tune des 
revendications 2 a 4, caracterise en ce que lesdits moyens 
elastiques comportent au moins un ressort de compression (52) 

10 agence selon la direction (D) de coulissement du corps de 
I'organe de renvoi. 

6. Mecanisme d'essuie-glace selon Tune quelconque des 
revendications 2 a 5, caracterise en ce que le corps (32) de 
I'organe de renvoi est en forme generate d'un secteur de roue de 

15 poulie fixe, et en ce que les moyens de guidage du secteur de 
roue comportent des moyens pour le guider en coulissement dans 
un plan horizontal parallele au plan dans lequel s'etend la gorge 
de guidage (34) du cable (21), et des moyens pour le guider dans 
ce plan selon la direction (D) de coulissement longitudinal. 

20 7. Mecanisme d'essuie-glace selon la revendication 6, 

caracterise en ce que le support fixe (36, 46) comporte deux ailes 
horizontales paralleles (66) de guidage du corps (32, 40) de 
I'organe de renvoi qui cooperent avec les faces laterales 
opposees (40) du secteur de roue pour guider le corps (32) d 

25 I'organe de renvoi en coulissement dans un plan horizontal 
parallele au plan dans lequel s'etend la gorge (34) de guidage du 
cable (21). 

8. Mecanisme d'essuie-glace selon la revendication 
precedente, caracterise en ce que la partie arriere du corps (32) 
30 de I'organe de renvoi, opposee a sa partie avant dans laquelle est 
formee la gorge de guidage (34) du cable (21), comporte une 
cavite iongitudinale (44) dans laquelle est re?u en coulissement 
un plot de guidage (48) appartenant au support fixe (36, 46) et 
dans lequel est loge un ressort de compression (52). 
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9. Mecanisme d'essuie-glace selon la revendication 7, 
caracterise en ce que la partie arriere (40) du corps (32) de 
I'organe de renvoi, opposee a sa partie avant dans laquelle est 
formee la gorge de guidage (34) du cable (21), comporte une 

5 cavite longitudinale (44) dans laquelle est recu en coulissement 
un plot de guidage (48) appartenant au support fixe (36) et dans 
lequel est loge un ressort de compression (52), et en ce que, en 
section transversale, les profils complementaires du plot (48) et 
de la cavite (44) ne sont pas de revolution autour de la direction 

10 longitudinale (D) de coulissement de maniere a guider le corps 
(32) de I'organe de renvoi en coulissement dans un plan 
horizontal parallele au plan dans lequel s'etend la gorge de 
guidage du cable. 

10. Mecanisme d'essuie-glace selon la revendication 2, 
15 caracterise en ce que le corps (32,84,88) de I'organe de renvoi 

est monte tournant par rapport au support fixe. 

11. Mecanisme d'essuie-glace selon la revendication 
precedente, caracterise en ce que le corps de I'organe de renvoi 
comporte au moins une roue de poulie fixe (88) qui est port6e par 

20 un plateau (84) qui est monte pivotant par rapport au support fixe 
autour d'un axe (V) de pivotement parallele a I'axe de la roue de 
poulie fixe et excentre par rapport a ce dernier, et en ce que des 
moyens elastiques (52) sollicitent en permanence le plateau (84) 
en pivotement autour de son axe (V). 

25 12. Mecanisme d'essuie-glace selon I'une quelconque des 

revendications 2 a 11, caracterise en ce que le dispositif tendeur 
de cable comporte des moyens anti-retour, notamment des 
moyens du type a crans (56), qui sont interposes entre le support 
fixe (36) et le corps (32) de I'organe de renvoi pour empecher le 

30 deplacement de ce dernier dans le sens oppose a celui 
correspondent a son engagement avec le cable (21). 

13. Mecanisme d'essuie-glace selon I'une quelconque des 
revendications 2 a 12, caracterise en ce que le corps (32) de 
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Torgane de renvoi est une piece moulee, notamment en matiere 
plastique. 

14. Mecanisme d'essuie-glace selon Tune quelconque des 
revendications 2 a 13, caracterise en ce que le support fixe (36) 
est une piece moulee, notamment en matiere plastique. 
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